Kompakt-Stellmotoren mit Federriicklauf
M9203 (VA9203) mit 3 Nm

Beschreibung auch giiltig fiir die baugleichen Antriebe VA9203

Diese Stellmotoren mit Federriicklauf sind insbesondere zur Regelung von Klappen in Liftungs- und

Klimageraten vorgesehen. Sie bieten folgende Vorzlge:

® Der Stellmotor wird direkt auf die Klappenachse montiert, keine Gestange o.a. erforderlich
e FEingangssignal 2-Punkt, 3-Punkt oder stetig

® Hartlagensicher, kein Einstellen von Signalschaltern erforderlich

°

Richtung des Federriicklaufs ist durch die Montageposition des Stellmotors wahlbar:
Federriicklauf gegen den Uhrzeigersinn: Vorderseite (A) zeigt von der Klappe weg
Federriicklauf im Uhrzeigersinn: Riickseite (B) zeigt von der Klappe weg

Technische Daten

Betriebsspannung 24 V AC, 50/60 Hz / 24 V DC

Leistungsaufnahme Betrieb, V AC: 5,1 VA Halten, V AC: 2,8 VA
-AGx-1-Z,-GGx-1-Z Betrieb, V DC: 1,9 W Halten, VDC: 1,1 W

Betriebsspannun 24 V AC, 50/60 Hz / 24 V DC

Leistﬁn szfn hrf] _BGx Betrieb, V AC: 5,0 VA Halten, V AC: 1,6 VA
eistungsautnahme Betrieb, V DC: 2,8 W Halten, V DC: 0,8 W

Betriebsspannung 230 V AC, 50/60 Hz

Leistungsaufnahme -BUx Betrieb, V AC: 0,06 A Halten, V AC: 0,02 A

Betriebsspannung 230 V AC, 50/60 Hz

Leistungsaufnahme -BUx-1Z Betrieb, V AC: 0,08 A Halten, V AC: 0,02 A

Betriebsspannun 24 V AC, 50/60 Hz / 24 V DC

Leistﬁn szfn hrf] _AGx. -GGx | Betrieb, V AC: 4,7 VA Halten, V AC: 2,7 VA
eistungsautnanme J Betrieb, V DC: 1,8 W Halten, V DC: 1 W

Anforderung -AGx, -GGx, -BGx: 6 VA min. pro Stellmotor

Spannungswandler -BUx: --

-AGx: 19,2...28,8 VV AC be 50/60 Hz oder
24V DC +20 % / -10 %,
Mindestimpulsdauer: 500 ms
-GGX: werkseitig: 0...10 V DC,
Rotation im Uhrzeigersinn bei steigendem Signal
einstellbar: 0(2)...10 V DC oder 0(4)...20 mA
mit externer Biirde 500 Q, min. 0,25 W
Wirkungssinn per Schalter bei steigendem
Signal auf Normal- o. Inversbetrieb einstellbar
-Bxx: --

Steuersignal

-AGx-1, AGx-1Z: 4700 Q
-GGx-1, GGx-1Z:  V DC, V AC: 100 k<;
stetig: 500 Q mit
feldseitigem 500 Q Widerstand

Eingangsimpedanz

-GGx-1, GGx-1Z: 0(2)...10 V DC fiir
Stellungsriickmeldung gewiinschten Rotationsbereich...95°,
0,5 mA bei 10 V Maximum

umkehrbar, je nach dem welche Seite von der Klappe weg
zeigt:

Seite A: Federriicklauf gegen Uhrzeigersinn

Seite B: Federrlcklauf im Uhrzeigersinn

Wirkrichtung Federriicklauf

Drehmoment (nominal) 3 Nm

Drehwinkel 35...95°X, Begrenzung: max. 95° mechanisch

typenabhiangig bei xxB-Modellen (s. Bestellangaben):

1 einpoliger Wechselkontakt (doppelt isoliert mit versilberten
Signalschalter Kontakten) (SPDT)

Schaltfkt.: 24 V AC, Schaltleistung 50 VA

Schaltfkt.: 240 V AC, 5 A resistiv, Schaltleistung 275 VA

-AGx-1, -GGx-1  Strom ein, Betrieb: < 28 dB(A)
-AGx-1Z, -GGx-1Z Strom ein, Betrieb: < 37 dB(A)
-AGx, -GGx Strom ein, Halten: < 20 dB(A)

Schalldruckpegel -AGx, -GGx Strom aus, Federriickl.: < 56 dB(A)

(1m, 3 Nm Last) BGx-1, -BUx-1  Strom ein, Betrieb: < 36 dB(A)

-BUx-1Z Strom ein, Betrieb: < 45 dB(A)
-BGx, -BUx Strom ein, Halten: < 20 dB(A)
-BGx, -BUx Strom aus, Federriickl.: < 51 dB(A)
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Kompakt-Stellmotoren mit Federriicklauf M9203 mit 3 Nm
Technische Daten (Fortsetzung)
. . )
El. Anschluss 12m halqgenfreles Kabel mit 0,85 mm2 @, 6 mm
Aderendhiilsen
Kanalanschluss eingebauter Gewindeanschluss 13 mm
Klappenachsen 6..12mm @, 6...8 mm O
Betriebsbedingungen -30...+60 °C; 90 % r.F, n. kondensierend
Lagerbedingungen -40...+85 °C; 95 % r.F, n. kondensierend
Material (Gehiuse) Aluminium (NEMA 2 = IP11)
Abmessungen (BxHXxT) 82 x 162 x 57,5 mm
Schutzart IP54 fir Gehduse, Einbaulage beliebig (DIN EN 60529)
Richtlinien EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
Laufzeiten fiir 90° (Sekunden) -AGx-1 -AGx-1Z = -GGx-1 | -GGx-1Z | -BGx-1  -BUx-1  -BUx-1Z
Betrieb, Einschalten: o o o
konstant bei 0...3 Nm Last unter allen Bedingungen 150's 90 150's 90
Betrieb, Einschalten: o o o o
bei 0...3 Nm Last und Raumtemperatur 5371 53.71s | 24.285
Betrlleb, Elqschalten: o o o o 60's 60's 27
nominal bei voller Nennlast
Federriicklauf, Ausschalten:
bei 0...3 Nm Last und Raumtemperatur 12..17 s 12..17 s 12..17 s 12..17 s 19..23s 19..23s | 19..23s
Fedgrrucklguf, Ausschalten: 16s 16s 16s 16s 9 9 9
nominal bei voller Nennlast
Federriicklauf, Ausschalten:
Maximum bei 3 Nm Last und -30 °C 25 25 25 25 28 28 28
Bestellanga ben unverbindliche Preisempfehlung
Dreh- . . 1 . .
moment 5e::::: ;ﬁ:;uhnrﬁz* Ansteuerung Signal- Lalzgelt Ge(‘ll(wjht Bestellzeichen o M€wSt
(Nm) P 8 schalter 8 ' ’
18W 2/3-Punkt - 150 0,9 M9203-AGA-1 219,-
' o . 150 11 M9203-AGB-1 267,-
- 90 0,9 M9203-AGA-1Z 229,-
24 V AC 19W 2/3-Punkt
24V DC ° 90 11 M9203-AGB-1Z 281,-
28 W >-Punkt - 60 0,9 M9203-BGA-1 179,-
' o . 60 11 M9203-BGB-1 215,-
3 0.06 A >-Punkt - 60 0,9 M9203-BUA-1 191,-
oV AC ' o . 60 11 M9203-BUB-1 233,-
0.08 A >-Punkt - 27 0,9 M9203-BUA-1Z 184,-
' un . 27 11 M9203-BUB-1Z 234,-
18W - 150 0,9 M9203-GGA-1 250,-
24V AC ' 0(2)...10 V DC ° 150 11 M9203-GGB-1 289,-
24V DC Low 0(4)...20 mA - 90 0,9 M9203-GGA-1Z 258,-
' ° 90 11 M9203-GGB-1Z 291,-
Zubehor, bitte separat bestellen
Ersatz: Kupplung, Einstellschraube und Befestigungsclips fur die Montage des Stellantriebs an Kappenach- M9203-601 16 -
sen mit einer Starke von 8...16 mm O oder 6...12 mm O !
Ersatz: Sperrklammern (5 Stiick) M9203-602 16,-
Drehwinkelbegrenzung, Rotationsstopp M9203-603 16,-
Verbindungskonsole fir die Montage des M9203 auf einen Kugelhahn der Serie VG1x05 M9000-560 24,-
Schutzgehause inkl. Grundrahmen und Dichtungssatz, einem Deckel mit Abdichtung und allen notwendigen Montagematerialien. Vollstandig
gekapseltes Design, UV-Resistent, schlagfester Kunststoff, zugentlastete Kabelverschraubung 2", transparentes Gehduse, so dass der Antrieb
sichtbar ist. Pro Stellmotor/Ventilantrieb wird 1 Schutzgehduse benétigt.
Schutzgehause flir M9203, IP66, 1,9 kg M9000-322 388,-
Schutzgehause fiir VA9203 (Ventilantrieb mit Konsole, baugleich zu M9203), IP66, 1,9 kg M9000-342 583,-

(*) Fiir die Leistungsaufnahme im Betrieb bitte die Technischen Daten beachten.
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm
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Abbildung 1:
Abmessungen (mm) M9203-xxx-1(Z)
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm

Seite A
Wirkrichtung Federricklauf:
Gegen Uhrzeigersinn

fiir den Signalschalter

.

| ——— Betriebsmodus

Seite B
Wirkrichtung Federricklauf:
Im Uhrzeigersinn

Einstellschraube

Drehwinkel-
begrenzung

Auswahl des

(DA=Direkt wirkend e
RA=Umgekehrt wirkend) Rﬂ.@"na B
Johnsen @

@ Comtrels — @

Abbildung 2:

Vorderseite A und Riickseite B beim M9203-xxx-1(Z)

Drehwinkelbegrenzung

Umstecken des Achsadapters in 5°-Schritten.
Kleinster Drehwinkel ist 35°
GroRter Drehwinkel ist 95°
Werkseinstellung ist 95°

Signalschalter

Der Siganlschalter ist auf beiden Seiten des Antriebs einstell-
bar. Er ist werkseitig auf 11° schlieBend (relativ zum Rotati-
onsbereich von 0 bis 90°) eingestellt. Der Siganlschalter kann
stufenlos innerhalb des Rotationsbereichs mithilfe folgender
Routine eingestellt werden:

1. Positionieren Sie den Antrieb in der Federricklaufposi-
tion. Werkseitig ist der Antrieb so eingestellt, dass der
Siganlschalter auslost, wenn der Antrieb die 11° Position
erreicht.

Jede Montageposition verringert den Rotationsbereich um 5°.

Abbildung 3:

Drehwinkelbegrenzung durch Zubehor M9302-603
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2. Drehen Sie den Siganlschalter , bis er auf die ge-
wiinschte Schaltposition zeigt.

3. Verbinden Sie den Siganlschalter mit einem Spannungs-
messer und schlieRen Sie den Antrieb an die Versor-
gungsspannung an. Der Antrieb fahrt jetzt in die Position
Vollstandig geoffnet und bleibt dort, solang die Spannung
anliegt.

4. Beobachten Sie den Siganlschalter . Falls notwendig,
miussen die Schritte 1 bis 3 wiederholt werden.

Abbildung 4:
Signalschalter
(Modelle M9203-xxB-1(Z))
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm

‘_ ) 2 selbstschneidende
——|Glﬂ o0 a | | I 0ode Lasche an der Klemme fiir die Metallschrauben
Befestigung des Antriebs

(M3,5 x 9,5 mm)

kil =

Durchmesser der Klappenachse: 8 bis 16 mm [ oder 6 bis 12 mm O .
Abstand A: 123 mm 57 i
Abstand B: 92 mm — f Y —

KAntirotationskIemme mit Lasche

Abstand B R R
b o P 3 q

B ®

Klappenrahmen

Die Antirotationsklemme kann gekirzt oder gebogen werden.

Abbildung 5: Abbildung 6:
Positionierung der Antirotationsklemmen am Antrieb Positionierung der Antirotationsklemmen
am Klappenrahmen oder Kanal

Wenn die Klappenachse kirzer als 84 mm ist, dann muss die Kupplung
auf der Seite dicht an der Klappe montiert werden, auf der auch der
Antrieb montiert ist.

Wenn die Klappenachse kleiner als 20 mm ist, dann wird eine Achsen-
verlangerung gebraucht, um den Antrieb zu montieren.

Verfahren Sie wie folgt, um die Position der Kupplung zu andern:

1. Montieren Sie die Kupplung unter Berticksichtigung der Klappenach-
senlange.

2. Schieben Sie den Befestigungsclip in die Flihrungsrille der Kupplung,
um sie zu fixieren.

Abbildung 7:
Befestigung der Kupplung
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm

Die Antriebe haben eine Einstellschraube, mit der der Wirksinn einge-
stellt, das Eingangssignal ausgewahlt oder das Eingangssignal kalibriert

(CAL) werden kann.
cAL

cAL
z-m+ +2-11: 2410 210 Ausgeliefert wird der Antrieb in der Einstellung:
pa—N A—~pan  ra—N »— DA Direkt wirkend (DA)
o0 o0 010 o-10 Eingangssignal 0 -10 V DC.
Seite A Seite B Um den Wirksinn auf Umgekehrt wirkend (RA) zu stellen, miissen Sie den

Schalter von der Position DA auf die Position RA drehen und dort auf

des Antriebs eines der moglichen Eingangssignale 0-10 V DC oder 2-10 V DC.

des Antriebs
Wenn die Funktion CAL nicht benutzt wird, dann werden beide Ein-
gangssignale uber den vollen Rotationsbereich von O bis 95° aufgeteilt.

Wenn zum Beispiel das Eingangssignal 0-10 V DC ausgewahlt und der
Rotationsbereich auf 75° begrenzt wurde, dann wird die Rotationsbe-
reichsgrenze bei 8,3 V DC erreicht.

Abbildung 8:
Auswahl des Wirksinns
Stetige Antriebe M9203-GGx-1(2)

Installationsseite
Kalibrierung
Die Kalibrierungsfunktion CAL ermdglicht
dem Antrieb die Anpassung des ausge-
wahlten Eingangssignalbereichs an einen
verringerten Drehwinkel. Der Kalibrie-
rungswert bleibt auch bei Abschalten der
= = Stromversorgung oder bei Stromausfall
(7 (5
L{?)} A B \;\?J} erhalten.
Verfahren Sie wie folgt:
Wirksinneinstellung . . ) .
1. SchlieRen Sie den Antrieb an die
Eingangssignal CAL CAL Spannungsversorgung an und bewe-
210 240 2-10 210 gen Sie die Einstellschraube auf die
DA A—a RA— A ~0a Position CAL. Lassen Sie den Antrieb
010 o-10 o-10 o0 fir mindestens 5 Sekunden in dieser
Position, damit er sich drehen kann
Ansteigend Y Y Yy Y und seinen Endpunkt findet.
2. Bewegen Sie dann die Einstellschrau-
Fallend be auf das gewlinschte Eingangssig-
('_‘ r—\' (-—s r—\r nal.
— - 3. Wird die Montageposition des An-
T o triebs gedndert, dann miissen die
——— — Schritte 1 und 2 wiederholt werden,
Richtung Riickmeldung 0°* 15° 30° 45° 60° 75° 90° um die Kalibrierung neu einzustellen.
Die Einstellschraube muss dafiir min-
. 0-10vDC |00V |17V |33V |50V |67V |83V 100V destens 2 Sekunden in der Position
Direkt CAL gehalten werden, um die Kali
irkend ; 4 . o )
wirken 2-10VDC |20V 133V 47V 60V |73V 87V 100V brierung neu zu initialisieren.
Umgekehrt 0-10VDC 100V B3V |67V 50V )33V 1.7V I00V Wenn der Drehschalter in der Stellung
wirkend )-10vDC |100v|87v|7av|eov]|4a7v|a3v|20v CAL gelassen wird, dann benutzt der An-
i _ i i i i ) trieb folgende Standardwerte:
L e . Eingangssignal: 0-10 V DC
*
(*) 0 ist die Position fiir Federriicklauf Wirksinnn: DA (direkt wirkend)
Abbildung 9:

Regelverhalten und Kalibrierung
Stetige Antriebe M9203-GGx-1(2)
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm

Die Antriebe haben einen Einstellschraube, mit der der Wirksinn ein-

Q m gestellt werden kann.
DA RA RA DA Ausgeliefert wird der Antrieb in der Einstellung:
Direkt wirkend (DA).
lSeite A, lSeite B, Um den Wirksinn auf Umgekehrt wirkend (RA) zu stellen, miissen Sie
beim Antrieb beim Antrieb den Schalter von der Position DA auf die Position RA drehen.

Die Installationsseite und die Einstellung des Drehschalters
bestimmen das Regelverhalten des Antriebs.

Abbildung 10:
Auswahl des Wirksinns
2/3-Punkt Antriebe M9203-AGx-1(Z)

Installationsseite

Eingangssignale Wirksinneinstellung
Grau Orange Q n
RA
3 4 DA RA DA

Geschlossen Geoffnet b | Y ) J Y

Gedffnet Geschlossen (—ﬁ ’-} (—“ H\?

Geoffnet Geoffnet STOPP STOPP STOPP STOPP
Geschlossen | Geschlossen ‘f-— —W (’-‘ —-\f

Abbildung 11:
Regelverhalten
2/3-Punkt Antriebe M9203-AGx-1(Z)
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm
Stetig, 0(2)...10 V DC 0(4)...20 mA mit Master/Slave-Anwendung
externem Widerstand
sw | r GR | OR SW | R GR | OR SW R | GR |OR SW | R | GR | OR
] 5 | 3 | a 1 2 13 |4 1 2 3] 4 1 2 | 3[4
- ~ < > g S >
.| + o IV v
| 24| . | 24 V—N(+} I S NE—
AC/DCN( ) AC/DC I N
| Iy 0(4)...20 mA
2(2)...10 v DC s 24y
0(2)..10VDC y | 500Q/025W 4 4 AC/DC
u 0(2)..10 v OC ¥
COM 0(2)...10 vV DC o) 10V D .
COM u
COoM
Vorgabe auf MIN-Position Vorgabe auf MAX-Position
SW | R GR | OR SW| R JGR | OR
1 2 3 4 1 2 3 4
el B >
T— e — SW = Schwarz
24V, ) B ER: =R%trau
AC Asg |54 \L-N rC OR = Orange
L Y L AC 1Y
10(2)..10VDC |, 0(2)...10 vV DC
0(2)..10 v DC | 0(2)..10 V DC 1
COoM coMm
A ist gedffnet = MIN-Position B ist geschlossen = MAX-Position
A ist geschlossen = Normalbetrieb C ist geschlossen = Normalbetrieb
Vorgabe auf MIN-, MITTE-, MAX-Position Vorgabe auf MIN-, MITTE-, MAX-Position
0(4)...20 mA mit externem Widerstand 0(2)..10 V DC
S1W R 63R Of.iR SW R GR | OR
1 2 3 4
T - T -
A *
B B
L, sl e
L 24 Vo 124V 1.,
AC AC
0(4)...20 mA )10 C
C 1002)..19 Gl
oL BT,
500 Q /0,25 W U
COM U COM
Funktion A B | C Funktion j _,,? _‘l’f
0% (MIN) | —~—|—/ | 0% (MIN) |—~'—|—~— |~
— | |
50 % (MITTE)| /| == |+ 50 % (MITTE —
100 % (MAX)|—rt| —/— |/ 100 % (MAX) 1"_{“ =
Normal ANFar Normal ]t |1

Abbildung 12:
Elektrischer Anschluss M9203-GGx
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm

3-Punkt, 4-Draht Auf/Zu, 1-Draht

YR | RAY
52 e

SW| R | Gr| OR

SW| R |IGR |OR
1 2 3 4
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Ein/Aus, 2-Draht

YRA | RAY
DAY|YDA

SW|] R | GR]OR

1 2 3 4
< —- S S I e o= <
1 ~ 24V AC ™
=+ 24VDC Lo 24VAC L + S
- & 24VDC 24V DC
3-Punkt, mehrere Antriebe mit 1 Transformator
YRA | RAY YRA | RAY
‘DAY|YDA DAY| YDA RA = Umgekehrt wirkend
SW| R [GR | OR SW R GR [ OR DA = Direkt wirkend
1 2 3 4 1 2 3 4
] L ] ] SW = Schwarz
Ll > < [ GR = Grau
— -+ — OR = Orange
A R = Rot
f—1
I
1 ~ 24V AC
= * 24V DC
Abbildung 13:
Elektrischer Anschluss M9203-AGx
S1 o
\O; 22
swlrR| T
o-23
1] 2 210"
. SW = Schwarz
SW SW | SW R = Rot
R BL GR BL = Blau
21 292 23 GR = Grau
L ™~ 24V AC 50/60 Hz
= *+ 2vDC
NO = Ruhekontakt
COM NC NO _ ;
"@“ SW = Schwarz NC = Arbeitskontakt
BL | BR R = Rot Jf Jif‘f
1 2 BL = Blau
BR = Braun
N L1 85bis 264 V AC 50/60 Hz
Abbildung 14: Abbildung 15:

Elektrischer Anschluss M9203-Bxx
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Stellmotoren M9203 mit Federriicklauf, 3 Nm

A
M9000-322
5 A 240
B 120
C 117
D 60
1 E 276
| E *
i (] =
[
| 20| .
I — | PN

Abbildung 16:
Abmessungen (mm) der Schutzgehduse M9000-322 fir M9203

" 240 A
g % (DN 15) 191
% (DN 20) 191
1 (DN 25) 192
1% (DN 32) 203
1'% (DN 40) 208
2 (DN 50) 212
]

281

Abbildung 17:
Abmessungen (mm) der Schutzgehduse M9000-342
fiir den zu M9203 baugleichen Ventilantrieb VA9203
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